Przedmiar robét

Budowa: Remont drogi wojewodzkiej al. Piaskowej na odcinku od ul. Elektrycznej do ul. Szklanej w ramach zadania
"Remonty drég wojewoddzkich na terenie miasta Tarnowa"

Obiekt lub rodzaj robot: Roboty drogowe
Lokalizacja: al. Piaskowa w Tarnowie

Kod CPV: 45233140-2 Roboty drogowe
45233223-8 Wymiana nawierzchni drogowej

Inwestor: Zarzad Drég i Komunikacji w Tarnowie



Przedmiar robét

Nr Opis robét Jm llos¢
Kody CPV: 45233140-2 Roboty drogowe
45233223-8 Wymiana nawierzchni drogowej
Remont drogi wojewddzkiej al. Piaskowej na odcinku od ul. Elektrycznej do ul. Szklanej w ramach
zadania "Remonty drég wojewédzkich na terenie miasta Tarnowa"
1 Wymiana nawierzchni jezdni
1.1 |Frezowanie nawierzchni asfaltowych przy uzyciu frezarki z odwiezieniem kory asfaltowej na place skladowe, frezowanie na
gtebokosci $r. 10°cm
Wyliczenie ilosci robot:
44*7,1+56*7,0+100*6,9 1 394,400000
37*6,9+92*7,3 926,900000
RAZEM:| 2 321,300000|m2 2321,3
1.2 |Rozebranie $cieku przykraweznikowego z kostki betonowej na podsypce cementowo-piaskowej, mechanicznie
Wyliczenie ilo$ci robét:
\(2*329-24)*0,2 126,800000
RAZEM: 126,800000| m2 126,8
1.3 |Oczyszczenie nawierzchni drogowych m2 24529
1.4 |Skropienie nawierzchni asfaltem m2 24529
1.5 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa wigzaca dla KR5), mieszanka asfaltowa AC16W PMB
25/55-60, grubos$¢ po zageszczeniu srednio 6°'cm
Wyliczenie ilosci robot:
Odc. | 44*7 5+56*7,4+100*7,3 1 474,400000
Odc. Il 37*7,3+92*7,7 978,500000
RAZEM:| 2 452,900000|m2 24529
1.6 |Skropienie nawierzchni asfaltem m2 24529
1.7 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa $cieralna dla KR5), mieszanka asfaltowa AC11S PMB
45/80-85, grubos¢ po zageszczeniu 4'cm
Wyliczenie ilo$ci robot:
Odc. | 44*7,5+56*7,4+100*7,3 1 474,400000
Odc. Il 37%7,3+92*7,7 978,500000
RAZEM:| 2452,900000|m2 24529
2 |Roboty towarzyszace
2.1 |Regulacja pionowa studzienek dla urzagdzen podziemnych, kratki Sciekowe uliczne szt 8
2.2 |Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych, wtazy kanatowe szt 3
2.3 |Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, wtazy kanatowe -z wymiang wtazu zeliwnego na nowy, wtaz
inwestora do przywiezienia przez wykonawce z magazynu szt 7
2.4 |Roboty pomiarowe, opracowanie geodyzyjnej inwentaryzacji powykonawczej kpl. 1
3 |Zabezpieczenie terenu robét i utrzymanie ruchu
3.1 |Oznakowanie robét w pasie drogowym zgodnie z projektem czasowej organizacji ruchu, utrzymanie ruchu przez caty okres
realizacji robot kpl. 1
4 Odtworzenie statej organizacji ruchu
4.1 |Odtworzenie oznakowania poziomego jezdni - cienkowarstwowo kpl. 1




